Burstenloser Gleichstrommotor

mit verstédrkter Kihlung
Eigenschaften: Anschluss:

Betrieb an externem Standardregler (Blockkommutierung)

Rotorlageerfassung mit 3 Hallsensoren.
Anschluss Gber Klemmkasten K4

Rotor: 8-poliger Neodym Magnet, geringes Rastmoment
durch kontinuierliche Schragmagnetisierung (keine Stufen)
Lebensdauer: 20.000 h, S1 Betrieb
Isolierstoffklasse: F
Schutzart: IP 44, optional bis IP 65
Sonderausfihrung: Auslegung fiir Kurzzeitbetrieb mit hdherer Leistung,
weitere Spannungen und Drehzahlen auf Anfrage
Optionen: Thermoschutz, Sonderwellen, Sonderflansche, kundenspezifische
Ausfishrung
E—
Typ Bezeichnung MQ 737 MQ 767
Nennspannung U Volt DC 24 24
Bemessung Nennleistung P, W 185 277
Nenndrehzahl Moo rpm 2850 2600
Nennmoment M e Nm 0,62 1,02
Nennsfrom lnenn A 12,2 17,7
Nennwirkungsgrad n % 70 74
Kurzzeitbetrieb Moment Ms, Nm 0,8 1,02
(S2 5 min) Drehzahl Nsy rpm 2500 2500
Stromaufnahme ls, A 15,6 7.7
Leerlauf Leerlaufdrehzahl no rpm 4150 3800
Leerlaufstrom l A 0,8 0,8
Anschluss Anschlusswiderstand R Ohm 0,24 0,11
Phase — Phase
Dynamik Gewicht m kg 1,0 1,6
Tragheitsmoment J gcm? 450 750
Thermik Zul. Umgebungstemperatur T, °C -20 bis +40 | -20 bis +40
max. zul. Statorlemperatur T ox °C +155 +155
Ankopplung Wellendurchmesser d mm 10 10
max. Axialkraft F, N 40 40
max. Radialkraft F, N 400 400

Abmessungen - Kennlinien
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Systemtechnik (Tabellen néchste Seite)
empfohlene Kombinationen Schneckengetriebe S769,S 668, GS 3
Stirnradgetriebe M 10
Planefengetriebe PM 60
Drehgeber
Bremse
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Getriebe-Kombinationen GEFEG -
NECKAR

e Alle Drehmomente sind mit Betriebsfaktor 1 gerechnet!

ANTRIEBSSYSTEME
Weitere Motor-Getriebe-Kombinationen auf Anfrage
Typ Bezeichnung mQ 737 MQ 767
Nennspannung / Volt DC 24 24
n M n M
§769 Schneckengetriebe 1-stufig rem - Nm em  Nm
i=5 570 2.4 520 4,0
- i=7,25 | 393 32 | 359 53
rF—T =10 285 41 | 260 67
ot =15 | 190 53 | 173 87
T o = L e i=20 143 63 | 130 104
g \ T / i=30 95 74 | 87 122
L = =50 57 87 | 52 143
10 =90 32 10,0
Weitere Untersetzungen auf Anfrage.  * Max. Belastung am Getriebeausgang.
(Motorleistung muss ggf. begrenzt werden)
n M n M
M10 Stirnradgetriebe 2-4 Stufen pm  Nm rpm  Nm
=5 570 28 | 520 46
- oo s " i=11 259 6,1 | 236 10,1
B B cenebentader i=17,9 159 10,0 | 145 16,4
@ s 15/©® i MR 2216 | 132 12,1 | 120 198
S| L&) (7 STETT =26 | 110 13,7 | 100 22,5
i é/ ) : =30 95 158 | 87 260
o (_ﬂ Al i=42 68 22,1 | 62 364
L« N, « |n i=51 56 26,9
Weitere Untersetzungen auf Anfrage.  * Max. Belastung am Getriebeausgang.
(Motorleistung muss ggf. begrenzt werden)
n M n M
PM 60 Planetengetriebe 1-3-stufig rem - Nm rem - Nm
Zentrierbohrung DIN 332-D M5 i=3,7 770 1,8 703 3,0
Passfeder DIN 6885-A 5x5x18
i . 5 i=6,8 419 34 382 55
5011 i=13,7 208 6,4 190 10,5
I 227 130 10,2 | 118 1638
i=35 81 16,3 74 26,8
N + i=51 56 221 | 51 364
z 23 =68 42 29,5 | 38 486
o =79 36 343 | 33 564
Das e Zkamn jevacr | £ 4| & =03 31 404 | 28 664
Henersen O RIS =150 19 65,1

Weitere Untersetzungen auf Anfrage.  * Max. Belastung am Getriebeausgang.
[(Motorleistung muss ggf. begrenzt werden)
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